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e RIEGL con mas de 40 arios en el mercado.

 Empresa dedicada exclusivamente al Diseno, Fabricaciony
Comercializacidon de Tecnologia y Soluciones LiDAR.
« RIEGL - Nube de Puntos con Atributos:
— Reflactancia
— Amplitud
— Multi-Target
— Desviacion de la Forma del Pulso

— Color
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Lidar mide cuanto tiempo tarda la luz en viajar a un objeto y rebotar. Hay dos (2) formas basicas de
hacerlo:

1.- Tiempo de Vuelo: envia un pulso corto (Pulsos individuales) y mide cuanto tiempo se tarda en
detectar el destello de retorno.

2.- LIDAR de onda continua modulada por frecuencia (FMCW), o PHASE: Envia un haz
continuo cuya frecuencia cambia constantemente con el tiempo. Calcula la distancia al objeto a través de
las diferencias de Phase, que se producen entre el pulso Transmitido y Recibido. (Método indirecto).

&
Transmitted Pulse Transmitted signal

e * """""""""""" " /
Reflected Pulse /
phase

T=t y - - TP shift

>

Reflected signal
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» Todos los equipos LiDAR (Tiempo de
Vuelo), van a entregar una Nube de
Puntos de altisima precision y detalles,
pero sin color.

« LIDAR mide distancias, pero no
detecta colores.

 LIDAR puede trabajar en completa
oscuridad.

* Para asignar COLOR REAL a una Nube de
Puntos LiDAR, se requiere de una camara
RGB.

« El Software de proceso hara el “enlace”
entre fotografias y Nube de Puntos.
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Portafolio de Equipos:

* Equipos Moviles:

- VMY-1
- VMY-2
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Portafolio de Equipos:

-VMQ-1HA

- VMX-2HA

- VMX-RAIL

WWW. I’iegl usa.com Copyright RIEGL USA © 2022 — All rights reserved. . |hnhova tionin 3D



(3 RIEGL

RIEGL’s Mobile Line up

VMY-1

VMQ-1HA VMX-2HA
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Port&fblio de Equipos

Rango de Multi- Lineas por S
MODELO Cabezales Medicién Target el N° Camaras
VMY-1 1 270 m. 5 125 300 kHz A UIEIEDS
LadyBug 5
VMX-2 2 270 m. 5 250 600 kHz 4 Camaras +
LadyBug 5
4 Camaras +
VMQ-HA 1 475 m. 15 250 1.8 MHz s
VMX-2HA 2 475 m. 15 500 3.6 MHz 9 Camaras +
LadyBug 5
VMX-RAIL 3 475 m. 15 750 5.4 MHz O lukIeHss
LadyBug 5
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Puntos por metro cuadrado: PPM?

* PRR: Frecuencia de repeticion del pulso.
* Velocidad.
2
PPM* . Distancia al objeto.

-— -
KA
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Puntos por metro cuadrado: PPM?

 PRR (Frecuencia de repeticion del pulso)

 Velocidad

(Cuanta méas velocidad, menos PPM?)

« Distancia al objeto

(Cuanta méas distancia, menos PPM?)
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VMX-2HA Scan Pattern

1.8 MHz program pattern @ 3m distance pattern @ 10m distance | pattemn @ 50m distance
plai'farm speed line spacing | point spacing | VIMX-2HA point spacing | VMX-2HA point spacing | VIVIX-2HA
of asingle within a scan- | point density | within a scan- | point density §| within a scan- | point density
scanner line of a single | (pfs/m2) line of asingle | (pts/m2) line of asingle | [pts/m?2)
(rmim) scanner (mm) scanner (mm) scanner (mm)
platform speed 50km/h 56 2.6 13750 8.7 4100 | 44.0 820
platform speed 80km/h . : |
platform speed 120km/h |

VMX-2HA Scanner Performance

Laser Class Laser Class 1 (Class 1 Laser Product according fo [EC 60825-1:2014)

Effective Measurement Rate 1?2 300 kHz 500 kHz 1000kHz | 1250kHz | 1500kHz | 1800 kHz
Max. Range, Target Reflectivity p = 80% 39 475 m 370m 235m 235m 235m 235m
Max. Range, Target Reflectivity p = 10% 39 170 m 130 m 85m 85m 85m 85m
Max. Number of Targets per Pulse 9 15 15 Q 7 5 4
Minimum Range TM@PRR=1MHz, 1.2m @ PRR < 1 MHz

Accuracy 97 / Precision 78 5mm/3 mm

Field of View 360° "full circle"

Scan Speed (selectable) up to 500 scans/sec
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p ’ o 11 cm Interlineado 1 11 cm Interlineado 6 \@\ 27 cm Interlineado
J O 8 mm Espaciado de > - ° 8 mm Espaciado de v 15 mm Espaciado de
\ ) ~—~ puntos \(, puntos A puntos
acc, prec: 5/3mm o ? acc, prec: 5/3mm &> . acc, prec: 15/10 mm
> it

Deteccidn de objetos
y bordes en una sola

Los bordes del objeto

: Los bordes del objeto
& pueden perderse en

pueden estar

Comparacion patrones deunos 10 - AIcan "
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VMX-RAIL Una mirada mads cercana

Transferencia de datos de alta capacidad de 10 gigas

* VMX-RAIL admite hasta 6 camaras (5Mp, SMp, 12Mp)

* Latecnologia CMOS de vanguardia permite una alta
resolucién y altas velocidades de cuadro

* equipado con una lente gran angular de baja distorsién (poi
ejemplo, 12Mpx con 83° x 66° FOV)

* Cabezales de camara esférica para rotacion Vx H

* high-speed imaging up to 20 fps
» trafico de datos de imagen de hasta 6 Gbit/s

* Ladybug 5+ para imagenes esféricas
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VMX-RAIL

VMX-RAIL con integracidon de muestra de 2 camaras
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VMX-RAIL

spherical imaging Ladybug 5+ USB3

Interface Unit

up to 6 GigE vision cameras

\ 4

v

v

Sync: COM2, COM3, PPS, NMEA, DMI

Data: Scanner, IMU

Main Cable Control Rack

Power supply
Cam data 10 Gigk fiber optic
COM3, DMI
Scan data 1GigE Cat 5

- Acquisition PC

- Linux OS

- 4.8 TB SSD storage

- UPS failsafe operation

min. space requirement 500 mm

www.rieglusa.com
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minimazation of
scan shadows

VMX-RAIL | Patrén de nube de puntos

WWWw.rieglusa.com  copon riect usa ez



VMX-RAIL | Patréon de nube de puntos
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VMX-RAIL | Patréon de nube de punt
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VMX-RAIL | Patron de nube de punt
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Medicién de la superelevacion
calculo de 6 ejes de carril DOF

VMX-RAIL | Patréon de nube de punt

www.rieglusa.com

Extraccion de la posicidon y trocha del carril i



VMX-RAIL | Patréon de nube de punt
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Vista detallada de la cabeza del carril

VMX-RAIL | Precision
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Tamafio critico del objeto plano Pregaseena s '=-.-_-_-:-_-.-.:'

@ 80 km/h

Velocidad de adquisiciéon de 80
km/h

Interlineado 9 cm por escaner

Tamaiio critico del objeto pIanL _______
de5cm

Deteccion de objetos de postes y
alambres con unos pocos mm de

VMX-RAIL | Patréon de nube de punt

www.rieglusa.com



(‘;\ . ’\‘.OQQ' . 6‘




* Despeje, alineacién de la via

surveying solutions, |
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Disefio y actualizacidon de activos
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* Catenarias e identificacion —
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 VMX proyectos de Clientes
— Penn Station, NYC
— Amtrack
— LA Metro
— DC Metro
— O’Hare Airport tram
— Hump Yards
— SNCF
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Video:
muestra
una nube
de puntos
adquirida
con una
velocidad
de
plataforma
tipica entre
70 km/hy
90 km/h
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VMX-RAIL | Benefits
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Permite la captura de todo el corredor
ferroviario, incluyendo

Cabezales de carril

Extraccion de caracteristicas con
software de “3rd party”.

VMX-RAIL | Aplicacion

Catenaria y mastiles catenarios
Estructuras aéreas

sefales

vegetacion

Clash Simulation

www.rieglusa.com
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RIEGL: Medicion Cinematica, con equipo Estatico ???

VZ-2000i. Alcance 2.500 m. _

VZ-400i. Alcance 800 m.
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Modo de Linea fija Modo de Radar
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Formato de Exportacion — Importacion..

export formats:

/\ AUTODESK. SCALNPS

» .asc Crystalix

{\ AUTODESK. ALLPLAN -AV=VA
- .CSV ASC" ) R RECAP R REVIT ?- Benﬂe = ‘ 2
B s :Nzliicrosmiof HISAD 35S soLipworks
« .dtm SURPAC %

Y SIEMENS @ Trimble.

» .dxf Autocad S . Souipo Ence & Tekla )) BRICSCAD
* 57 820 & kenge) i: PointCab

* Jlas 1.1-1.4 LAS
- = Point ¥ Poing eTopo DOT® @
Point Cloud Processing Software 4

Jaz 1.2 LAZ
* .0bj
4Revit  4BIMm

« .pdf, if, .jog 2D Plot

» .pod PointTools ARCHICAD | _ESRI_| .
« .pol Polyworks A G I S
« .pts, .ptx Datasets de ArcGIS que admiten datos LiDAR rC
e Dataset d Dataset d
. i ataset ae ataset ade

.stl Stereclithography Dataset LAS 3
« il Mosaico Terreno
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Infraestructura;

Puentes y Viaductos
Trincheras

Terraplenes

Tuneles

Falsos Tuneles
Drenajes transversales

N X X X X

www.rieglusa.com
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Superestructura:

Rieles y Carriles

Traviesas

Balasto

Toperas

Desvios y cambios de aguja
Senalizacion Ferroviaria
Catenarias
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+* La Tecnologia LiDAR de RIEGL llegd para quedarse: Variados usos, Rapidez, Precision, etc.
+»* Tecnologia de Tiempo de Vuelo:
Nube de Puntos con atributos.
Deteccién de objetos Finos y/o Pequefios.
% LiDAR Trabaja de Dia y de Noche (24/7).
¢ Trabajos sin interrupcion de trafico: Hasta 130 Km/hr. con VMX-RAIL.
% Distintas opciones de equipos: Completo Portafolio de productos.
» Mediciones Cinematicas con equipos Terrestres. Equipos Multi-Proposito.
¢ VMR: Primer Robot de RIEGL.
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Claudio H. Avello

Regional Sales Manager

CAVELLO@RIEGLUSA.COM

+1 407 244 0733
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